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功能

特点

虹科点焊检测方法与其他方法有着根本的不同：它工作在几毫米距离处，不与

车身表面接触。与为机器人使用而调整的手动方法相比，这种方法从一开始就

被设计用来进行机器人集成的自动化检测。

激光超声的方法具有一个根本性优势：它可以工作在几毫米错位公差范围内，

这是其他技术无法实现的。

因此，虹科点焊检测系统是工业机器人在实际生产环境中的最佳匹配。

与最先进的手工检测相比，这种全自动高速解决方案降低了10倍的检测成本。

• 检测成本减少10倍

• 检测时间：每个焊点5s

• 吞吐量：一天8000个焊点

• 测量精度：优于300um

• 定位误差容忍度：5mm

• 对不均匀表面的鲁棒性
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